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Tématické okruhy

» Mnoho soutézi v ruznych oblastech Ul
» podpora rychlého pokroku
» vyvoj novych technologii
» popularizace oboru
» snadnéjsi ziskavani financi
» Chceme podporit zajem studentu o tyto soutéze
» orientace v soucasném stavu vyzkumu
» moznost zapojeni
» zdroj témat pro diplomoveé prace a dalsi projekty
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International Planning Competition

» Hlavni soutéz planovacich systému

» co nejrychleji/nejkvalitné;ji
vyresit planovaci ulohu

» ruzné kategorie:
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} SOUViSEj I,CI,: | The "Sussman anomaly” blocks-world planning problem. |

» International Competition on Knowledge
Engineering for Planning and Scheduling
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Soutéze systému pro reseni problému
SAT (splnovani booleovskych formuli):
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DARPA Grand/Urban Challenge

izeni vozidel v terénu/v bézném

’

» Autonomni
provozu

» Kombinace ruznych
technologii:

senzory/pocitacové vidéni

=<

planovani v realném
case

Light Detacton and Ranging
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Roboticky fotbal

pohybu robotu

» Kombinace ruznych
technologii:

» mechanika

» kooperace
» pocCitacoveé videni
» Cil:

» 2050 hrat proti
lidem
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Znalostni souteze

Jeopardy (Riskuj)
» reprezentace znalosti

» extrakce a analyza dat z
textu

» porozumeni prirozenému jazyku

» uvazovani s neurcitosti
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Computer Poker Competition

» PocitaCove programy hraji proti lidskym
souperum
» nutnost precizniho

zachazeni s neurcitou
informaci

» maximalizace zisku
nikoli jen prosta vyhra
» Pouzivané technologie:
» teorie her

» pravdepodobnost
bayesovskeé sité, neuronove sité
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